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DRON FPV BETAFPV PAVO
PICO Il O4 SBUS

link do produktu:
https://www.batna24.com/pl/p/drony-fpv/dron-fpv-betafpv-pavo-pico-ii-o4-sbus

Cena: 1 099,99 Zt brutto / 894,30 2t netto
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Producent: BETAFPV

Nr referencyjny: DNXGKPMPKRMNJK
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Informacje

BETAFPV Pavo Pico Il 04 SBUS to kompaktowy cinewhoop FPV z systemem D]l 04 Air
Unit, ramg 80 mm i obstuga protokotu DJI SBUS. Silniki LAVA 1102 14000KV, kontroler
F4 AIO oraz stabilne mocowanie kamery umozliwiajag dynamiczne loty FPV i nagrania
4K/60 fps w matych przestrzeniach.

Opis produktu

Maksymalna wydajnos¢ w kompaktowym formacie

BETAFPV Pavo Pico Il 04 SBUS to lekki dron FPV typu cinewhoop, zaprojektowany z mysla o systemie DJI O4 oraz dynamicznych lotach w matych
przestrzeniach. Konstrukcja o rozstawie osi 80 mm tgczy mobilno$¢ mikro drona z mozliwosciami cyfrowej transmisji obrazu, dzieki czemu
sprawdzi sie podczas lotéw freestyle oraz tworzenia ptynnych ujec z bliskiej odlegtosci. Wersja 04 / SBUS wazy okoto 53,7 g bez akumulatora i
zostata przygotowana dla pilotéw korzystajacych z kompatybilnych kontroleréw D)l oraz protokotu SBUS.
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Pavo Pico Il - bezszczotkowy dron typu whoop
Maksymalna wydajnos¢, minimalny rozmiar.
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Rama Pavo Pico ll Czaslotudo 6 min30s Kompaktowy i lekki: 53,7 g
Kontroler lotu F4 2-3S 20A Kompatybilnos¢ z DJI O4 i O4 Pro Stosunek ciagu do masy: 6,35:1

Obraz DJI 04 w kompaktowej konstrukcji

Pavo Pico Il pozwala wykorzysta¢ mozliwosci systemu DJl O4 Air Unit, oferujac nagrywanie obrazu do 4K/60 fps, niskie op6znienie oraz cyfrowg
jakos¢ podgladu FPV. Konstrukcja zostata przygotowana dla uzytkownikéw, ktérzy chcg uzyskac szczegétowy materiat podczas dynamicznych
lotéw i nagran w matych przestrzeniach. Kompaktowy format drona utatwia precyzyjne manewrowanie tam, gdzie wieksze konstrukcje mogtyby
by¢ mniej wygodne.

D31 O4 Air Unit y D31 O4 Air Unit Pro

Sztywna rama nowej generacji

Nowa rama Pavo Pico Il zostata przeprojektowana pod wiekszg sztywnosé, prostszy montaz oraz wygodniejszy serwis. Konstrukcja wykorzystuje
prowadzone punkty montazowe, osadzone nakretki oraz mocowanie na 4 sruby, co pomaga zachowac prawidtowe spasowanie elementéw
podczas uzytkowania. Karbonowa ptyta zostata przygotowana pod DJI O4 Air Unit oraz DJI O4 Air Unit Pro, umozliwiajac tworzenie konfiguracji
dopasowanych do réznych styléw latania.
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Rama bezszczotkowego whoopa Pavo Pico |l
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tatwy montaz:
4 sruby z osadzonymi nakretkami

.
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Zintegrowana rama formowana wtryskowo

04 Bracket Il dla stabilniejszego nagrania

Zintegrowany uchwyt O4 Bracket Il odpowiada za stabilne mocowanie kamery oraz ograniczenie drgan wptywajacych na jako$¢ nagran. Kamera
jest mocowana na 4 Sruby, a miekkie kulki amortyzujgce izolujg ja od wibracji generowanych przez rame i naped. Takie rozwigzanie pomaga
uzyskac ptynniejszy obraz podczas dynamicznych przelotéw, nagran w ciasnych przestrzeniach oraz uje¢ wymagajacych stabilnej transmisji.

Uchwyt O4 I

Prosty, zintegrowany i zoptymalizowany

Solidnie mocowany
4 srubami

Tylko 4 miekkie kulki
amortyzujace

Kontroler F4 2-3S 20A AIO w wersji SBUS

Sercem konstrukcji jest kontroler lotu F4 2-3S 20A AIO FC przygotowany do pracy z cyfrowym systemem HD VTX. Uktad oferuje zintegrowany
ESC 20A, zasilanie 9V 2A dla systemu D]l 04 oraz 5V 3A dla urzadzen zewnetrznych. Wersja SBUS zostata przygotowana do wspétpracy z
protokotem DJI SBUS, dzieki czemu sprawdzi sie u pilotéw korzystajacych z kompatybilnych kontroleréw DJI. Dedykowane ztgcze HD VTX 6-pin
utatwia instalacje i konfiguracje systemu FPV.
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F4 2-3S 20A AIO FC V1

Stworzony, by by¢ najlepszym AIO FC do whoopow HD 2-3S

BEC Wbudowany RX
5V3Ai9V2A Serial ELRS 2.4G

PMU IMU
HD VTX 6-pin ICM42688P / ICM42605 @ 8K

ESC MCUFC
BB51 Bluejay 48K STM32F405RGT6 @ 168 MHz

Naped LAVA 1102 i dtuzszy czas lotu

Pavo Pico Il wykorzystuje silniki LAVA 1102 14000KV oraz $migta Gemfan 45 mm 3-Blade, tworzgc zestaw nastawiony na mocny ciag, szybka
reakcje i efektywng prace. Producent wskazuje 10% wzrost mocy wzgledem poprzedniej konfiguracji oraz czas lotu do okoto 6 min 30 s w wersji
04 z akumulatorem LAVA 2S 550 mAh. Stosunek ciggu do masy 6,35:1 w konfiguracji 04 pomaga zachowa¢ odpowiednig dynamike podczas
manewrdéw przy jednoczesnej kontroli nad lekka konstrukcjg cinewhoop.

Nawet 10% wiecej mocy
w ultralekkiej konstrukcji

LAVA 1102 | 14000KV
Smigta GF 45 mm, 3-lopatowe

Montaz akumulatora i konfiguracja FPV

Konstrukcja Pavo Pico Il zostata przygotowana z myslg o wygodnym montazu elementéw zestawu. Odpowiednie punkty mocowania pozwalajg
tatwo przygotowac drona do lotu z systemem DJI O4 Air Unit oraz kompatybilnym akumulatorem, zachowujac kompaktowe wymiary i
odpowiedni balans konstrukcji.
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Znajdz i odetnij taczace Przetdz rzep mocujacy Umies¢ akumulator w komorze
zebra na spodzie komory przez gérna czes$¢ komory i dociagnij rzep, aby pewnie
akumulatora akumulatora go zamocowac

Modut DJI 04 Air Unit i transmisja obrazu 4K

System DJI 04 Air Unit zastosowany w konfiguracji Pavo Pico Il umozliwia cyfrowa transmisje obrazu HD oraz nagrywanie materiatéw w jakosci
do 4K/60 fps. Potagczenie lekkiej konstrukcji, uchwytu ttumigcego drgania oraz wydajnego napedu sprawia, ze dron dobrze sprawdza sig podczas
dynamicznych lotéw FPV i tworzenia materiatéw wideo.

Transmisja wideo 04 - wieksza swoboda w locie
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Wideo HD Ultraniskie Zasieg transmisji
4K/60 fps 1/2 cala opoéznienie 20 ms do 10 km

Zawartosc¢ zestawu
Zestaw BETAFPV Pavo Pico Il O4 SBUS zawiera elementy potrzebne do uzytkowania drona w konfiguracji z systemem DJI O4.

1 x BETAFPV Pavo Pico Il Brushless Whoop Quadcopter — wersja 04 SBUS
1 x instrukcja DJI 04 Air Unit

4 x $migta GF 45 mm 3-Blade

1 x adapter Type-C do SH1.0

1 x przew6d adaptera SH1.0-4Pin
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® 2 x kulki amortyzujgce do 04 Air Unit Bracket I 8,8 mm

® 1 x Srubokret krzyzakowy

® 1 X Srubokret imbusowy H1.5

Specyfikacja techniczna

| Parametr I Szczegoty

[Produkt |[BETAFPV Pavo Pico Il Brushless Whoop Quadcopter
|wersja |[o4 / sBUS

|Typ ||Bezszczotkowy dron FPV typu whoop / cinewhoop
|Kolor ||Czarny

[Rozstaw osi |[80 mm

|Masa

||Ok. 53,7 g — wersja O4 bez akumulatora

[Rama

|[Pavo Pico Il Brushless Whoop Frame

|Kompatybilnoéé VTX

|[DJ1 04 Air unit, DJI 04 Air Unit Pro

[odbiornik / protokét sterowanial|D)l SBUS

|Kontro|er lotu

|[F4 2-35 20A AIO FC

[Mcu kontrolera

|[sTM32F405RGT6 168 MHZ

[Esc

||Zintegrowany 20A, wejscie 2-3S

[szczytowy prad ESc

|[25A

[Firmware Esc

|[Bluejay BB51

[BEC |[ov 2A dla HD VTX, 5V 3A dla urzadzen zewnetrznych
|Zlacze HD VTX ||6—pin

[silniki |[LAVA 1102 Brushless Motor

[KV silnikéw |[24000kv

[$migta |[GF 45 mm 3-Blade

[ztacze akumulatora |[xT30

|Slot akumulatora ||16 X 12,7 mm

|Zalecany akumulator

|[LAVA 11 25 580 mAh / 680 mAh, LAVA 25 550 mAh, LAVA 25 450 mAh

[czas lotu

|[Do ok. 6 min 30 s w wersji 04 z akumulatorem LAVA 25 550 mAh

|Stosunek ciagu do masy

|[6.35:1 w konfiguracji 04

|Obslugiwany obraz

|[Do 4K/60 fps z systemem DJI 04

|Przeznaczenie

||Loty FPV, freestyle, cinewhoop, nagrania HD w matych przestrzeniach
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